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irRobot

Szanowny posiadaczu iRobota Roomba,

Dziekujemy za wybdr robota odkurzajagcego iRobot Roomba. Sta-
jac sie jego uzytkownikiem, dotaczytes do milionbw o0so6b,  kté-
re do sprzgtania uzywajg robotéw - inteligentnego sposobu na czystosé.
Prosimy o poswiecenie kilku chwil na przeczytanie niniejszej instrukcji ob-
stugi oraz zapoznanie sie z robotem Roomba, by optymalnie wykorzysty-
wac jego dziatanie. Jesli masz jakiekolwiek pytania zapraszamy do odwie-
dzenia naszej strony internetowej www.irobot.pl w celu uzyskania informaciji.
Zachecamy do zarejestrowania swojego robota, by cieszy¢ sie dodatkowymi korzy-
$ciami:

* Zyskaj wiecej dzieki profesjonalnej obstudze klienta
Uzyskaj wsparcie odpowiednie do specyfiki robota, wtaczajac w to odpowiedzi,
wskazowki uzytkowania, filmy demonstracyjne oraz wiele wiecej.

* Pobieraj aktualizacje oraz inne cenne informacje
Badz wsrdd pierwszych, ktérzy dowiedzg sie o0 nowych robotach, wyjatkowych
obnizkach oraz specjalnych promocjach.

Po dokonaniu rejestracji mozesz takze podzieli¢ sie z nami swoim doswiadcze-
niem w Twoim robotem Roomba. iRobot z uwagg wystuchuje swoich klientow
i wprowadza ulepszenia w oparciu o ich cenne uwagi. Bedziemy wdzieczni za kon-
takt.

W imieniu catego zespotu, dziekujagc za wyb6r produktu marki iRobot,
Oto robot, ktéry zmieni Twojg rzeczywistosc!

Mniej obowigzkéw i wiecej zycia,

Serdecznie pozdrawiam

(

Colin Angle
Wspottwoérca
Dyrektor Generalny
iRobot Corporation
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Wazne wskazowki
przed pierwszym uruchomieniem

A Zanim uzyjesz iRobota Roomba musisz najpierw go
uaktywni¢. W tym celu odwrd¢ robota i wyjmij wktadke
zabezpieczajaca pojemnika akumulatora. Jesli napotkasz
trudnosc¢ z wyjeciem zabezpieczenia akumulatora

-~ ,,—:/.5
S\
Usun zabezpieczenie
akumulatora

poluznij Sruby pokrywy akumulatora. Pociggnij za tasme
zabezpieczajgca. Po wyciagnieciu zabezpieczenia, sruby
nalezy dokrecié.

Pierwsze uruchomienie iRobota Roomba

Przy pierwszym uzyciu bez wzgledu na poczatkowy poziom natadowania akumulatora
nalezy go roztadowaC¢ poprzez uruchomienie robota w cyklu sprzatania, az do
uzyskania czerwonego podswietlenia kontrolki akumulatora i samoistnego zatrzymania
sie, o ktérym Roomba poinformuje emitujac  odpowiedni dzwiek. Nastepnie
nalezy rozpocza¢ fadowanie robota poditaczonego bezposrednio do  zasilacza
(z pominieciem Stacji dokujacej) przez catg noc (minimum 12 godzin).

Zywotnosé akumulatora

Aby przedtuzy¢ zywotnos¢ akumulatora, iRobot zaleca ciggte utrzymywanie robota podtgczonego
do zasilania (tadowarki lub Stacji dokujacej) w czasie gdy nie sprzata. Spowoduje to, ze iRobot
Roomba bedzie zawsze gotéw do pracy i nie dojdzie do uszkodzenia akumulatora przez jego
gtebokie roztadowanie.

Wiaczanie i wylaczanie iRobota Roomba

* Roomba nie posiada typowego przycisku ,ON-OFF” lub ,POWER”.

*  Aby uruchomi¢ robota, nacisnij przycisk CLEAN. Ustyszysz dzwiek informujacy o gotowosci do
pracy, a przycisk CLEAN bedzie podswietlony.

* Aby rozpocza¢ cykl sprzatajacy, nacisnij przycisk CLEAN jeszcze raz. Robot zacznie sprzatac.

« Aby przerwac prace robota, nacisnij przycisk CLEAN.

* Aby wznowi¢ prace robota, nacisnij ponownie przycisk CLEAN.

* Aby catkowicie wytaczy¢ robota, nacisnij przycisk CLEAN i przytrzymaj do czasu az kontrolki
zgasna.

Dla lepszej wydajnosci

* Robot sprzatajgcy Roomba jest bardzo skuteczny w zbieraniu wioséw. Sprawdzaj stopien
zabrudzenia szczotek i czys¢ je po kazdym sprzataniu.

*  Oproézniaj pojemnik na brud oraz czysc filtr po kazdym sprzataniu.

»  Zastosuj wirtualne Sciany, aby utrzymac¢ iRobota Roomba w miejscach, w ktérych chcesz, aby
sprzatat.

* iRobot Roomba osigga najwyzszg wydajnosc¢, gdy jest czesto uzywany.

iRobot Roomba zawiera czesci elektroniczne. Czys¢ go wytacznie suchg tkaning. Nie polewaj

robota woda ani nie uzywaj ptynéw lub rozpylaczy do jego czyszczenia. Chron iRobota
Roomba przed zalaniem.

www.irobot.pl 5
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Budowa iRobota Roomba

Czujnik Wirtualnej Sciany
i Stacji dokujacej

Pokrywa gérna

Przycisk zwalniania

pojemnika na brud Gniazdo tadowarki

Pojemnik na brud akumulatora

Przyciski i kontrolki

(Modele 620 i 630) (Modele 650 i 660)
Przycisk funkciji . B
Kontrolka sprzqtania miejscowego Przycisk funkcji
rozwigzywania (SPOT) sprzatania miejscowego
probleméw Kontrolka (SPOT)

Programowanie
iRobot

Roomba

rozwigzywania
probleméw

Kontrolka
czujnika brudu ) }_(ontrolka
Dirt Detect™ czujnika brudu
Dirt Detect™
Gioéwny przycisk Przycisk funkgciji GI6 isk . "
wigczania/sprzatania dokowania w+;(\;\lzr;};1ipé:lzs);$fatania gg?g:vl\?:nfi:nkc"
(CLEAN) (DOCK) (CLEAN) (DOCK)
Widok z dotu
tozyska
Czujniki Punkty styku szczotek
wysokosci ze Stacja Szczotka
dokujaca
Wirujgca
szczotka Szczotka
7/ Obrotowe .
boczna kotko przednie gtowna
Modut
Modut
prawego Ost
lewego kota siona
kota g szczotek

Czujnik brudu
Dirt Detect™

Zatrzaski ostony szczotek
z metalowym grillem
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Sposdb sprzatania

W jaki sposéb sprzata iRobot Roomba

Roomba jest robotem, ktéry sprzata w odmienny sposoéb niz wiekszos¢ ludzi,
odkurzajacych swoje podtogi. Roomba uzywa sztucznej inteligenciji, aby skutecznie
sprzatac¢ cate podtogi, wokot nég i pod meblami a takze wzdtuz $cian. Jego skutecznosé
zapewniona jest dzieki zaprogramowanym algorytmom i blisko 40 réznego rodzaju
czujnikom.

iRobot Roomba oblicza optymalng $ciezke sprzatania i sam decyduje o wyborze trybu
pracy dla najbardziej efektywnego sprzatania.

* Ruch spiralny: Roomba wykonuje ruch
po spirali.

* Ruch wzdtuz $cian: Roomba uzywa
tego trybu do wysprzatania catego
obwodu pokoju, do omijania mebli
i innych przeszkod.

* Ruch krzyzowy: Roomba przemieszcza sie
po krzyzujacych sie liniach prostych pokoju,
aby zapewnic¢ catkowite pokrycie sprzatanej

powierzchni. scrooy |

* Czujnik brudu: Kiedy czujnik brudu wykryje wigksze zanieczyszczenia
powierzchniowe (zaswieci si¢ na niebiesko kontrolka DirtDetect),
iRobot Roomba bedzie intensywniej sprzata¢ w tym miejscu.

» System ,,Persistent Pass Behaviour”: Po wykryciu miejsc bardziej zabrudzonych
iRobot Roomba zaczyna je gruntowanie sprzatac.

WSKAZOWKA: Aby przyspieszy¢ sprzatanie, pozbieraj luzno lezace rzeczy
(rozrzucone przedmioty) i uzyj wirtualnej $ciany, aby ograniczy¢ prace
robota tylko do jednego pomieszczenia. Jesli to mozliwe, zapewnij
swobode poruszania sie iRobotowi Roomba poprzez odsunigcie
krzeset.

www.irobot.pl 7
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Metody sprzatania

iRobot Roomba korzysta z trzech modeli sprzagtania. Bedzie zmienia¢ je zaleznie od Twojej
decyzji.

Metoda sprzatania catej powierzchni (wybor przyciskiem CLEAN)
W trakcie sprzatania robot automatycznie oblicza wielko$¢ pokoju i w przyblizeniu
dostosowuje czas sprzatania.

Metoda sprzatania miejscowego (wybor przyciskiem SPOT)
Woeisniecie przycisku SPOT spowoduje, ze Roomba bedzie wykonywac ruchy spiralne
w obszarze o $rednicy do 1 metra i takim samym ruchem kotowym powréci do miejsca
poczatkowego, intensywnie sprzatajgc zlokalizowany obszar.

Metoda sprzatania z programowaniem (model 650 i wyzsze)

iRobot Roomba rozpocznie sprzatanie w zaprogramowanym czasie. O pracy robota

w trybie zaprogramowanym bedg informowaty wydawane przez niego od czasu do czasu
sygnaty swietlne. W wyznaczonym przez uzytkownika czasie, Roomba opuszcza swojg
Stacje dokujaca, sprzata i po zakonczeniu cyklu powraca do Stacji w celu dotadowania
akumulatora.

WSKAZOWKA: Roomba automatycznie oblicza wielko$¢ powierzchni pokoju i
dostosowuje odpowiednio czas sprzatania, aby zapewni¢ catkowite
pokrycie powierzchni podtogi.

8 iRobot Roomba Seria 600
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System sprzagtania

iRobot Roomba posiada opatentowany 3-stopniowy system
sprzatajacy.

Wirujgca szczotka Dwie przeciwbiezne Zebrane zabrudzenia

boczna wymiata szczotki wciggaja zasysane sg do pojemnika na
kurz wzdtuz wiosy, $mieci i odpadki brud, a kurz i drobne czgstki
krawedzi $cian oraz prosto do pojemnika przechwytywane sg przez filtry.
naroznikow. na brud.

Powierzchnie podiég
iRobot Roomba pracuje na podtogach: drewnianych, dywanie, kaflach, wyktadzinie,
linoleum. Automatycznie dostosowuje sie do réznych typéw podtég.

Automatycznie wykrywa schody lub inne uskoki. Moze czasami zawisna¢ na
zaokraglonych krawedziach lub moze $lizgac¢ sie na Sliskich powierzchniach. W takim
przypadku uzyj wirtualnych $cian w celu wydzielenia tych stref z obszaru pracy robota.
Moze sie zdarzy¢, ze Roomba bedzie pracowaé na podtozach, ktérych barwy absorbujg
sygnaty podczerwieni (np. gteboka czern). W takim przypadku robot moze odczytywac
takg powierzchnie jako wysokos¢ i nie bedzie chciat na nig wjechac.

Zanotowano réwniez rzadkie przypadki kiedy robot nie widzi cokotow niektérych mebli lub
nog krzeset i stotéw, ktdre pokryte sg farbg absorbujgca podczerwien. Roomba bedzie
wowczas probowac przejechaé przez takg przeszkode.

System Anti Tangle

To system zapobiegajacy wplatywaniu sie szczotek we fredzle i przewody. iRobot
Roomba nie powinien utyka¢ na sznurkach od zaston lub firan, fredzlach od dywanu

i kablach. Gdy szczotki gtéwne robota napotykajg przedmioty takie jak fredzle od
dywanoéw albo kable, wtedy nastepuje chwilowe odwrdcenie kierunku obracania sie
szczotek, aby robot mogt wydostac sie z przeszkody. To dziatanie powoduje gtosniejszy
dzwiek, ktory moze by¢ styszany raz na sekunde, do czasu, gdy szczotki nie odblokujg
sie. Jesli taki odgtos dziatania szczotek gléwnych zaobserwowano, gdy fredzle lub kable
nie sg wkrecone, nalezy wyczysci¢ szczotki gtéwne.

www.irobot.pl 9
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Obstuga akumulatora

Roomba jest zasilana akumulatorem niklowo-wodorkowym (NiMH) wielokrotnego
tadowania. Przechowywany w odpowiednich warunkach i eksploatowany zgodnie
z instrukcjg akumulator iRobota Roomba wystarczy na setki cykli sprzatajacych.

Zywotnosé akumulatora

Zywotno$¢ akumulatora zalezna jest od sposobu przechowywania i eksploatacji. Aby
przedtuzy¢ zywotnos¢ akumulatora iRobot zaleca ciggte utrzymanie iRobota Roomba
podtaczonego do zasilania (tadowarki lub Stacji samoczynnego tadowania).
Spowoduje to, ze robot bedzie zawsze gotéw do pracy i nie dojdzie do uszkodzenia
akumulatora przez jego gtebokie roztadowanie.

WSKAZOWKA: Jezeli akumulator za bardzo sie nagrzeje, Roomba poczeka az
temperatura ustabilizuje sie przed rozpoczeciem cyklu tadowania.
Nie nalezy tadowac iRobota Roomba w poblizu zrédta swiatta.

WSKAZOWKA: W razie planowanej dtugoterminowej bezczynnosci iRobota Roomba,
producent zaleca w petni natadowa¢ akumulator, wyja¢ go z robota
i przetrzymywac w suchym miejscu o temperaturze pokojowe;.
W tym celu nalezy odwrdci¢ robota odkreci¢ sruby mocujace pokrywe
akumulatora i wyja¢ akumulator. Po ponownym zamontowaniu
akumulatora przykrecamy elementy w odwrotnej kolejnosci
(patrz str. 27).

Czas sprzatania

Wskazane jest petne natadowanie akumulatora przed kazdym sprzataniem.

Catkowicie natadowany akumulator wystarczy na jeden peiny cykl sprzatajacy,
w zaleznosci od rodzaju powierzchni, stopnia zabrudzenia i uktadu mebli w pomieszczeniu.

16-godzinne tadowanie odswiezajace akumulatora

Kiedy zauwazysz, ze po podigczeniu zasilania do Roomby przycisk CLEAN szybko
pulsuje kolorem bursztynowym oznacza, ze robot uruchomit specjalny 16-godzinny

cykl tadowania akumulatora. Cykl ten nie moze zostac przerwany az do zapalenia si¢
zielonego podswietlenia przycisku CLEAN (kontrolka w ten sposob wskaze,

ze akumulator Roomby jest w petni natadowany).

Takie fadowanie moze sie pojawi¢, kiedy nastgpito nadmierne i samoistne roztadowanie
akumulatora (Roomba pozostata przez dtugi czas niepodtaczona do zasilania). W takim
przypadku to rozszerzone tadowanie jest potrzebne aby odswiezy¢ pamie¢ akumulatora
Roomby i wydtuzy¢ jego zywotnosé.

10 iRobot Roomba Seria 600
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tadowanie iRobota Roomba:

Dwa sposoby tadowania robota.

Uzycie Stacji dokujacej

WSKAZOWKA: Za kazdym razem, kiedy robot znajduje sie na Stacji dokujacej upewnij

Uzycie tadowarki

sie, ze kontrolka umieszczona na goérze stacji Swieci sie Swiattem

ciggtym.

Podswietlenie przycisku CLEAN sygnalizuje fadowanie. W tabeli ponizej wyjasniono
kolory pods$wietlenia przycisku i jego oznaczenia.

iRobot

Roomba

DIRT DETECT

Przycisk
wigczania/sprzatan
(CLEAN)

Podswietlenie
przycisku CLEAN

Stan akumulatora

Czerwony Akumulator
wyczerpany

Burzsztynowy - W trakcie tadowania

pulsujacy

Zielony Natadowany

Bursztynowy - 16-godzinne

szybko pulsujacy fadowanie

odswiezajace

a

www.irobot.pl
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Wirtualna Sciana (irtual waie)

(opcjonalne akcesorium do wszystkich modeli)

Wirtualna Sciana pozwala na ograniczenie pracy robota jedynie do przestrzeni
wyznaczonej przez uzytkownika i blokuje miejsca, do ktérych Roomba ma nie wjezdzac.
Wirtualna Sciana tworzy niewidzialng bariere, ktdrej robot nie przekracza.

Wirtualna Sciana moze zablokowa¢ przestrzen ‘\‘ ‘ ‘M
od 0 do 2 metréw. Mata wiazka w ksztalcie ”‘\
pierscienia wokot Wirtualnej Sciany, zabezpiecza
przed uderzaniem robota w urzgdzenie emitujace, E‘ ’%U \ ‘M\
natomiast wiekszy promien, w ksztatcie stozka, o
blokuje przestrzenie mieszkania, do ktérych nie d
chcesz zeby iRobot Roomba wjezdzat.

WSKAZOWKA: Ustaw Wirtualng Sciane tak aby strzatka na jej szczycie wskazywata
linie, ktéra ma by¢ granicg dla robota.

WSKAZOWKA: Dla uzyskania najlepszych rezultatéw ustaw Wirtualng Sciane po
zewnetrznej stronie przejscia, ktore chcesz zablokowac.

Manualna Wirtualna Sciana

Manualna Wirtualna Sciana, w celu aktywowania bariery,

musi zosta¢ wtgczona recznie na poczatku cyklu sprzatania.

Manualna Wirtualna Sciana (oraz jej diody) wylaczy sie

po 135 minutach. Gdy stan baterii jest niski, dioda zacznie 4o Q ©),
pulsowac, by zasygnalizowa¢ koniecznos¢ wymiany baterii.

Automatyczna Wirtualna Sciana

Gdy Wirtualna Sciana jest w trybie ,Auto”, dioda
sygnalizujgca dziatanie pulsuje jednostajnie. Gdy bateria
jest na wyczerpaniu, Wirtualna Sciana mruga dwukrotnie
informujac, ze nalezy wymienic baterie. Aby oszczedzac
baterie mozna wytaczyé Wirtualng Sciane przetaczajac ja
w pozycje ,Off”. W trybie ,Auto”, baterie powinny
wytrzymywac okoto 6 miesiecy.

Wymiana baterii

Baterie alkaliczne typu
,C” - R14 (nie dotaczone
do zestawu)

Komora na baterie

12 iRobot Roomba Seria 600
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Pierscien Wirtualnej Sciany
(opcjonalne akcesorium do wszystkich modeli)

Pierscien Wirtualnej Sciany jest idealny dla doméw w ktérych mieszkaja
zwierzeta. Pierscienn emituje wigzke promieni ochronnych, delikatnie
prowadzac Roombe wokét misek z jedzeniem oraz woda dla zwierzat.
Zapobiega to przesuwaniu misek przez robota.

W celu uruchomienia Pierécienia, wyjmij Wirtualng Sciane z ostony, wtéz
baterie do Wirtualnej Sciany wedtug instrukciji na stronie 12. Nastaw Wirtualna
Sciane na tryb ,Auto” i umie$é ja w ostonie. Upewnij sie, ze okragta soczewka
na gérze Wirtualnej Sciany jest catkowicie widoczna. Ustaw Pierscien
Wirtualnej Sciany na podfodze na poziomie iRobota Roomba i w matej
odlegtosci od misek, jak przedstawiono na ponizszych rysunkach. Jesli jest
tylko jedna miska ustaw jg miedzy Pierscieniem a $ciana. Jesli sa dwie miski,
umies¢ jedna po kazdej stronie Pierscienia.

- LT T T _
27 retachoniona N /7 setachroniona N Strefa chroniona
)/ N ) N (okoto 50 cm
/ \ / v $rednicy)
\ 1 \ i
\ / \ /
\ /
N 7
N .
X -7

/
!
i

strefa chroniona \
\
|
o)
!

/

/
’
-
~

~

WSKAZOWKA: Pierécien Wirtualnej Sciany dziata na niemetaliczne miski o $rednicy
do 10 cm i wysokosci do 9 cm.

WSKAZOWKA: Gdy poziom baterii jest juz niski strefa chroniona moze byé staba, tym
samym miski bedg nieodpowiednio zabezpieczone. Jesli taka sytuacja
bedzie miata miejsce wymien baterie Pierécienia Wirtualnej Sciany.

www.irobot.pl 13
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StaCja dOkUjaca (Home Base®)

iRobot Roomba powinien powréci¢ do Stacji dokujacej po zakonczonym cyklu
sprzatania lub kiedy akumulator osiagnie niski poziom natadowania. Aby wréci¢ do
Stacji dokujacej, robot musi odnalez¢ wigzke podczerwieni, aby jg zlokalizowac.

Aby iRobot Roomba miat zawsze mozliwo$¢ powrdcenia do Stacji dokujacej, musi
ona by¢ odpowiednio ustawiona i podtgczona do zasilania. Kiedy iRobot Roomba
znajduje sie na Stacji dokujgcej, kontrolka umieszczona na goérze Stacji bedzie
Swieci¢ Swiattem ciggtym. To znaczy, ze robot jest w trakcie tadowania.

Ustawienie Stacji dokujacej

Stacja dokujgca musi znajdowac sie na twardej powierzchni w miejscu, w ktérym
iRobot Roomba bedzie miat niezastawiong droge do Stacji po skornczonym cyklu
sprzatania. Jezeli robot nie zadokuje za pierwszym podejsciem, bedzie prébowat do
skutku.

[rj‘;‘i!j Stacja
| / dokujaca
Stot
Schody
Dywan

WSKAZOWKA: Nie ustawiaj stacji dokujacej w odlegto$ci mniejszej niz 1,2 m od klatki
schodowe;j.

14 iRobot Roomba Seria 600
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Pilot

(opcjonalne akcesorium do wszystkich modeli)

Przyciski
kierunku

Przycisk
SPOT

Przycisk

Przycisk DOCK

CLEAN/Wiacznik

Pilot pozwala Ci w dogodny sposéb sterowac iRobotem Roomba. Mozesz uzy¢ go
by wigczy¢ i wytaczy¢ robota i sterowac nim bez potrzeby schylania sie. Pilot daje Ci
takze zdalny dostep do ponizszych komend:

SPOT | Robot bedzie wykonywat ruchy spiralne
w obszarze o $rednicy 1 metra i takim
samym ruchem kotowym powrdci do
miejsca poczatkowego, intensywnie
sprzatajac zlokalizowany obszar.
CLEAN | W trakcie sprzatania robot automatycznie

oblicza wielko$¢ pokoju i dostosowuje czas
sprzatania.

Robot rozpoczyna dokowanie, jesli stacja
dokujgca jest dostepna.

Pilot wymaga dwdch baterii AA. Baterie nie sg dotgczone do zestawu.
WSKAZOWKA: Pilot powinien byé zwrécony w strone robota, ktéry nie moze
by¢ zastoniety.

A\ Pilot, Wirtualna Sciana i Stacja dokujaca dziataja dzieki wigzce podczerwieni. Jesli
wszystkie sg uzywane w tym samym pomieszczeniu iRobot Roomba moze odbiera¢

wszystkie sygnaty na raz i moze nie wspotpracowac. Pilot nie bedzie dziatat jesli
robot znajduje sie blisko Wirtualnej Sciany.
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Programowanie iRobota Roomba

(model 650 i wyzsze)

Ustawianie czasu sprzatania

Dzieki tej funkcji mozna zaprogramowac czas rozpoczecia sprzgtania nawet gdy nie ma
nas w domu. Pozwala ona zaprogramowac robota do sprzatania raz dziennie, do siedmiu
razy na tydzien.

Ustawianie aktualnej daty i godziny

a Wiacz robota, naciskajac przycisk CLEAN.

@ Nacisni przycisk CLOCK.

e Korzystajac kolejno z przyciskow DAY, HOUR oraz MINUTE, ustaw wiasciwy
czas.

° Zwolnij przycisk CLOCK. Roomba wyda sygnat dzwiekowy, aby potwierdzi¢
ustawienia. Aby anulowac¢ polecenie, nacisnij przycisk CLEAN i ponownie
rozpocznij ustawianie czasu.

Ustawianie czasu w formacie 12- lub 24-godzinnym

Aby przetgczy¢ pomiedzy tymi dwoma formatami, przycisnaé przycisk CLOCK do
pojawienia sie 12h lub 24h. Aby zmieni¢ format, nacisngé¢ przycisk CLOCK i zapisa¢
zmiany za pomoca przycisku OK. Po odtgczeniu akumulatora albo jego znacznym
wytadowaniu, zegar iRobot Roomby przetaczy sie z powrotem do formatu 12-godzinnego
Ustawianie harmonogramu sprzatania

Mozna utozy¢ plan sprzatania, aby iRobot Roomba mogta sprzata¢ raz dziennie przez
siedem dni w tygodniu. Przed zaprogramowaniem harmonogramu sprzatania nalezy
ustawic zegar.

a Wigcz robota, naciskajac przycisk CLEAN.

@ Nacisnij SCHEDULE.

a Korzystajac kolejno z przyciskow DAY, HOUR oraz MINUTE, zaprogramuj
harmonogram.
a Zwolnij przycisk SCHEDULE. Roomba wyda sygnat dzwiekowy, aby potwierdzi¢
ustawienia. Aby anulowac polecenie, nacisnij przycisk CLEAN i ponownie
rozpocznij ustawianie harmonogramu.

Podglad harmonogramu sprzatania
Aby sprawdzi¢ plan sprzatania:

0 Wiacz robota, naciskajac przycisk CLEAN.

e Nacisnij i przytrzymaj przycisk SCHEDULE.
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Nacisnij DAY w celu sprawdzenia zaprogramowanych harmonograméw
sprzatania.

a Zwolnij przycisk SCHEDULE. Aby anulowac polecenie, nacisnij przycisk CLEAN
i ponownie rozpocznij ustawianie harmonogramu.

Kasowanie planu sprzatania
Aby skasowac plan sprzatania:

a Wiacz robota, naciskajac przycisk CLEAN.

a Nacisnij i przytrzymaj przycisk SCHEDULE.

a Nacisnij DAY w celu sprawdzenia zaprogramowanych harmonogramow
sprzatania.
Po pojawieniu sie na wyswietlaczu iRobota Roomba zaprogramowanej pory

a sprzatania, ktéra ma zostac usunieta, nacisnij i przytrzymaj przycisk DAY.
Zwolnij przycisk SCHEDULE.

Zmiana harmonogramu sprzatania
Aby zmieni¢ harmonogram sprzatania:

a Wiacz robota, naciskajac przycisk CLEAN.

e Nacisnij i przytrzymaj SCHEDULE.

a Nacisnij DAY w celu sprawdzenia zaprogramowanych harmonogramow
sprzatania.

° Po pojawieniu sie na wyswietlaczu Roomby zaprogramowanej pory sprzatania,
ktéra ma zosta¢ zmieniona, nacis$nij kolejno przycisk HOUR i MINUTE i
wprowadz zmiane.

Zwolnij przycisk SCHEDULE. Aby anulowac polecenie, nacisnij przycisk CLEAN
i zacznij od nowa ustawianie harmonogramu.

Przy uzywaniu amerykanskiego 12-godzinnego formatu czasu ustawionego w robocie,
nalezy zwrdéci¢ uwage na podziat doby na dwie pory:

* przedpotudnie od pétnocy do godziny 11:59 (AM)

* popotudnie - od 12:00, do poétnocy (PM).

WSKAZOWKA: Zegar iRobota Roomba moze wyswietlaé czas w dwéch formatach:
12-godzinnym oraz 24-godzinnym. Aby przetaczac sie pomiedzy
formatami godziny nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie przyciski DAY
oraz MINUTE przez 3 sekundy, do momentu ustyszenia dzwieku oraz
zaobserwowania zmiany na wyswietlaczu, oznaczajgcych,
ze format godziny zostat ustawiony. Zegar iRobota Roomba przejdzie
do formatu 12-godzinnego (AM/PM), jesli robot bedzie roztadowany
lub akumulator zostanie usuniety.
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Czyszczenie i konserwacja

Zaleca sie regularne wykonywanie nastepujgcych czynnosci po kazdym sprzataniu, aby
iRobot Roomba pracowat poprawnie.

a Zdejmij i opréznij pojemnik na brud po kazdym uzyciu.

Nacisnij przycisk
i pociagnij aby
odtaczy¢ pojemnik

0 Wyczys¢ filtry powietrza.

Nacis$nij w dét i wymien lub
wyczyse filtr *

* Wymienigj filtry co dwa miesigce

WSKAZOWKA: Jesli zauwazysz, ze iRobot Roomba zbiera coraz mniej kurzu i okruchéw
z podtogi, koniecznie wyczys$¢ pojemnik na brud oraz szczotki.

WSKAZOWKA: Czyszczenie i opréznianie pojemnika na brud powinno byé dokonywane
po kazdym sprzataniu. Nalezy réwniez sprawdzac¢ nagromadzenie sie
wioséw i brudu na przednim koétku obrotowym.
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a Czyszczenie szczotek gtéwnych.

A. Odchyl ostone szczotek naciskajac B. Zdejmij ostony szczotki giéwnej.
jednoczesnie na obydwa zatrzaski. Uzyj nozyczek do przeciecia wkreconych
i owinietych wtoséw wokot szczotki.

wyczysé
fozyska

WSKAZOWKA: Podczas czyszczenia i konserwowania iRobota Roomba, zwréé uwage
na zotte elementy. Zostaty one zaprojektowane tak, aby bez problemu
zdejmowac je i czysci¢ za kazdym razem, kiedy oprézniasz pojemnik
na brud i komore filtra powietrza.

C. Zdejmij tozyska ze szczotek, usun D. Uzyj zamieszczonego w zestawie
kazdy brud i nawinigte wiosy. narzedzia do czyszczenia w celu
wyczesania wtosow ze szczotki.
tozysko

Nadmierne nagromadzenie wtoséw na szczotkach i tozyskach robota moze
spowodowac jego trwate uszkodzenie. Kontroluj regularnie stan tych podzespotow.

Nie wolno uruchamia¢ Roomby bez zamocowanych fozysk na szczotkach.
Jezeli tozyska od szczotek zostang zle umieszczone to w celu ich wymiany prosimy
o skontaktowanie sie z serwisem.
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Czyszczenie przedniego obrotowego kétka iRobota Roomba

A. Zdecydowanym ruchem wyciggnij kotko Kétko
a nastepnie podstawe.

B. Usun brud z wnetrza otworu w podstawie, 05
w ktorej znajdujg sie diody.

C. Wyczys¢ brud oraz wtosy nawiniete

na os. Wypchnij o$ z kétka, aby doktadnie Podstawa
je oczyscic.

D. Wyczys$c¢ i wytrzyj przednie koétko.

E. Ponownie umies¢ kotko w podstawie
i jako caty modut wt6z do robota.

A\ Zablokowane (np. przez nawinigte wiosy) przednie kétko moze powodowac
rysy na podtodze

Czyszczenie czujnikéw wysokosci
Przetrzyj wszystkie sze$¢ otwordw czujnika krawedzi czystq i suchg szmatka.

Czujniki
wysokosci [
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Ustawianie jezyka
komunikatow gtosowych

iRobot Roomba serii 600 moze podawa¢ komunikaty gtosowe w jezykach:
angielskim, francuskim, niemieckim, hiszpanskim, wioskim, holenderskim,
dunskim, szwedzkim, norweskim, finskim, polskim, rosyjskim,
portugalskim, japoniskim, koreanskim oraz chinskim.

Domyslnym jezykiem iRobota Roomba jest angielski.

Aby zmienic¢ jezyk:

1.  Wytacz iRobota Roomba.

2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk CLEAN, az ustyszysz sygnat dzwiekowy oraz
komunikat w aktualnie ustawionym jezyku.

3. Zwolnij przycisk CLEAN. Roomba jest teraz w trybie ustawiania komunikatéw
gtosowych.

4. Nastepnie rozpocznij naciskanie przycisku CLEAN, az ustyszysz komunikat w
wybranym przez Ciebie jezyku.

5. Nacisnij i przytrzymaj przycisk CLEAN w celu wigczenia robota i potwierdzenia
wyboru jezyka komunikatéw gtosowych.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Wybor jezyka komunikatow gtosowych
Sposob zmiany jezyka komunikatow gtosowych opisany jest na stronie 21.
iRobot Roomba posiada system wczesnego wykrywania usterek. iRobot Roomba

zasygnalizuje uzytkownikowi rodzaj usterki. Miga¢ bedzie réwniez lampka ostrzegawcza.
W celu powtérzenia komunikatu o usterce, nacisnij CLEAN. Skorzystaj z ponizszej tabeli,

aby zdiagnozowac i rozwigzac¢ problem.

WSKAZOWKA: Aby zresetowaé ustawienia oprogramowania iRobota Roomba
jednoczesnie przycisnij i przytrzymaj przyciski powyzej i ponizej
przycisku CLEAN przez 10 sekund. Zresetowany zostanie harmonogram
pracy robota, ustawienia zegara. Resetowanie moze takze rozwigzac¢
niektore problemy z oprogramowaniem.

Komunikaty eksploatacyjne (podczas normalnej pracy)

Dioda Komunikat

gtosowy

Prawdopodobna
przyczyna

Co zrobic?

Btad 1. Przenie$
Roomba do
nowego miejsca

i nacisnij przycisk

iRobot Roomba
zatrzymat sie z
powodu
opadajacego kota.

Postaw iRobota Roomba na
ptaskiej powierzchni, upewnij sie,
ze kofa stabilnie stojg na podtodze.
Uruchom robota.

urzgdzenia Roomba
i wyczys¢ szczotki.

,Clean’, aby

ponownie go

uruchomic.

Btad 2. Otwérz Szczotki gtéwne nie | Odwréc iRobota Roomba. Wyjmij i
pojemnik ze obracaja sie. wyczysc¢ szczotki gtowne. Instrukcja
szczotkami str.19.

Btad 5 (lewy, prawy).
Obro¢ boczne kotka
Roomba, aby je
wyczyscic.

Jeden btysk
co dwie
sekundy

Koto jezdne zostato
zablokowane.

Wyczys$¢ kota jezdne z wloséw oraz
zabrudzen. Poprzez nacisniecie

i opuszczanie két sprawdz czy
prawidtowo sprezynujg i czy
prawidtowo si¢ obracaja.

Btad 6. Przenies
Roomba do nowego
miejsca i nacisnij
przycisk

,Clean’, aby
ponownie go
uruchomic.

Czujniki wysokosci

$q

brudne lub iRobot
Roomba utknat

z powodu
zawisniecia

nad wysokoscia.

Wyczysc¢ doktadnie wszystkie
czujniki wysokosci suchg tkaninag.
Uruchom robota i upewnij sie,

ze stoi stabilnie na powierzchni.
Instrukcja str. 5.

Btad 7 (lewy, prawy).
Obrd¢ boczne kotka
Roomba, aby je
wyczyscic.

Koto jezdne zostato
zablokowane.

Wyczys¢ kota jezdne z wiosow
oraz brudu. Poprzez nacisniecie
i opuszczanie kot sprawdz czy
prawidtowo sprezynuja i sprawdz
czy sie obracajg prawidtowo.
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KOMUNIKATY EKSPLOATACYJNE (podczas normalnej pracy)

Btad 9. Uderz
lekko w zderzak
Roomba, aby go
wyczyscic.

iRobot Roomba
zatrzymat sig z powodu
zablokowania zderzaka,
lub czujnik zderzaka jest
zabrudzony.

Sprawdz i wyczy$¢ zderzak robota. Szybko lecz delikatnie
wciskaj zderzak 10 - 20 razy, by usuna¢ z czujnika
zanieczyszczenia, ktére mogty tam zalec.

Btad 10 (lewy,
prawy). Obré¢
boczne kotka
Roomby, aby je
wyczyscic.

Koto jezdne zostato
zablokowane, lub
zderzak nie rejestruje
przeszkod.

Jezeli iRobot Roomba kreci sie w kotko, wyczysc¢ kota jezdne
z wtoséw oraz brudu. Poprzez nacisnigcie i opuszczanie kot
sprawdz czy prawidtowo sprezynujg i sprawdz czy prawidtowo
sie obracaja. Sytuacja ta moze nastapi¢ réwniez wtedy, gdy
Roomba znajduje sie w nadzwyczaj duzym pomieszczeniu.
Uzyj Wirtualnych Latarni, aby podzieli¢ obszar na mniejsze
powierzchnie. Jezeli Roomba nie znajduje sie w duzym
pomieszczeniu, stukaj lekko w zderzak, aby zobaczy¢ czy
pracuje prawidtowo.

Prosze natadowac
Roomba.

Akumulator robota jest
roztadowany

Podtacz iRobota Roomba do tadowarki, lub ustaw na Stacji
Dokujacej, w celu natadowania akumulatora. Instrukcja str. 11.

KOMUNIKATY LADOWANIA (po podtaczeniu tadowarki albo stacji dokujacej)

Dioda Wyswietlacz Komunikat Prawdopodobna Co zrobi¢?
gltosowy przyczyna
1 blysk Btad tadowania 1. | Akumulator nie jest Upewnij sie, ze zabezpieczenie
podtaczony. akumulatora jest wyjete. Odkre¢
spodnig pokrywe robota i wyjmij,
a nastepnie wiéz akumulator.
Dokre¢ pokrywe.
Instrukcja str. 27.
2 blyski Err2 Btad tadowania 2. | Btad systemu Odtacz zasilanie, aby akumulator
tadowania akumulatora | ostygt przynajmniej przez
Roomby. godzineg, pdzniej ponownie
podtacz do tadowania.
3 blyski Err3 Btad tadowania 3. | Btad systemu tadownia | Zresetuj oprogramowanie
akumulatora iRobota Roomby przytrzymujac
Roomba. jednoczesnie przyciski SPOT
i DOCK przez okoto 15 s.
5 blyskow Err5 Btad tadowania 5. | Btad systemu tadownia | Zresetuj oprogramowanie
akumulatora iRobota Roomby przytrzymujac
Roomba. jednoczesnie przyciski SPOT i
DOCK przez okoto 15 s.
6 blyskow Err 6 Btad tadowania 6. | Akumulator jest za Odtacz zasilanie, aby akumulator
goracy. ostygt przynajmniej przez
godzing, pézniej ponownie
podiacz do tadowania.
7 blyskow Err7 Btad tadowania 7. | Akumulator nie moze Odtacz zasilanie, aby akumulator
sie schiodzic¢. ostygt przynajmniej przez
godzing, poézniej ponownie
podiacz do tadowania.
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Moduty wymienne

Roomba posiada pewna liczbe modutéw, ktore moga by¢ wymieniane. Sa to miedzy
innymi: zespoty kot jezdnych, szczotki bocznej, gtdwnej gtowicy czyszczacej,
podci$nieniowego pojemnika na brud, przedniego kota obrotowego oraz akumulatora.

Aby miec¢ dostep do wymienialnych modutéw Roomby, nalezy zdjac¢ dolna pokrywe,
odkrecajac 4 sruby od spodu robota oraz wirujaca szczotke boczna.

Wirujaca szczotka boczna

Modut przedniego kota
obrotowego

Pokrywa dolna

Akumulator — )

Modut gtowicy
czyszczacej

Modut prawego kota
jezdnego

Modut lewego kota

jezdnego Modut wirujacej

szczotki bocznej

Podwozie

Modut podcisnieniowego
pojemnika na brud
Aero-Vac lub modut

pojemnika o zwigkszonej

pojemnosci

Wymienna pokrywa
gorna
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Zdejmowanie pokrywy gorne;

Postepuj zgodnie z ponizszymi wskazéwkami by zdjgé pokrywe gorng robota.

G Wyjmij pojemnik na brud.

a Usun pokrywe gorng przez pociggniecie jej od strony pojemnika na brud
w goére. Pokrywa gorna ma zabezpieczenia w kilku miejscach.
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Zatéz pokrywe gorng. Dokfadnie dopasuj zewnetrzne krawedzie
pokrywy do robota oraz zatrzaski pokrywy do otworow
w robocie.

e Wiz pojemnik na brud. /
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Wyjmowanie akumulatora

Postepuj zgodnie z ponizszymi wskazéwkami by usung¢ akumulator
z robota.

a Odkre¢ wirujgcg szczotke boczna.
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a Odkre¢ 4 srubki pokazane na ponizszym rysunku.

TYIX CIITRTORE
(AN
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e Usun akumulator.

e Zainstaluj akumulator z powrotem przez wtozenie jej logiem do gory.
e Przykre¢ srubki pokrywy dolnej.

e Przykre¢ wirujaca szczotke boczna.
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Czesto zadawane pytania (FAQ)

Dlaczego wirujgca szczotka boczna od czasu do czasu obraca sie
w kierunku przeciwnym?

W przypadku, gdy szczotka boczna zaczepi sie o przedmioty takie jak fredzle od
dywanu albo kable, wtedy zacznie obracac¢ sie wolniej lub w przeciwnym kierunku,

aby sie uwolni¢. Takie zachowanie moze réwniez wystepowacé, gdy robot bedzie
pracowaé na grubym dywanie lub o wysokim wtosiu. Je$li takie dziatanie szczotki
bocznej zaobserwowano na twardych powierzchniach, albo gdy fredzle lub kable nie sg
wkrecone, nalezy wyczys$ci¢ szczotke boczna.

Uzywajgc matego srubokreta, najpierw odkre¢ srubke ze srodka szczotki boczne;j.
Nastepnie wyjmij szczotke boczng i doktadnie oczyscic jakiekolwiek wiosy i brud, ktore
sg zawiniete wokot trzonka. Umies¢ szczotke boczng na swoim miejscu, przycisnij, zeby
doktadnie pasowata a nastepnie przykrec.

Dlaczego iRobot Roomba od czasu do czasu wydaje odgtos
uderzania?

Gdy szczotki gtdwne Roomby napotykaja przedmioty takie jak fredzle od dywandéw albo
kable, wtedy nastepuje chwilowe odwrécenie kierunku obracania sie szczotek, aby robot
mogt wydostac sie z przeszkody. To dziatanie powoduje gtosniejszy dzwiek, ktéry moze
by¢ styszany raz na sekunde, do czasu, gdy szczotki nie odblokuja sie. Jesli taki odgtos
dziatania szczotek gtéwnych zaobserwowano, gdy fredzle lub kable nie sg wkrecone,
nalezy wyczysci¢ szczotki gtdéwne.

Dlaczego iRobot Roomba nie zwalnia, gdy podjezdza do niektérych
przeszkod?

Roomba uzywa technologii delikatnego dojezdzania do przeszkdd (Light Touch), aby
zwalnia¢, tagodnie dojezdzac i dotykac scian i innych przeszkod przed kontaktem ze
zderzakiem. iRobot Roomba moze by¢ mniej skuteczny przy wyczuwaniu i zwalnianiu dla
niezwykle ciemnych albo czarnych powierzchni lub przedmiotow, ktére sg mniejsze niz
5cm.
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Wazne instrukcje bezpieczenstwa

A Nie rozkrecaj czesci elektronicznych, akumulatora lub tadowarki. W $rodku
nie ma zadnych czes$ci mogacych podlegac serwisowi uzytkownika.

-W przypadku ich wadliwosci zwrd¢ sie do wykwalifikowanego personelu
serwisowego. taduj akumulator uzywajac standardowego napiecia pradu
~230-240V.

Uzywajac robota miej zawsze na uwadze wszystkie zalecenia. Zmniejszy to ryzyko
uszkodzenia lub zniszczenia go. Pamietaj szczegdlnie o sposobie programowania oraz
zasadach czyszczenia i konserwacji.

GLOWNE INSTRUKCJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA
UZYTKOWANIA

» Przeczytaj wszystkie instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i obstugi przed
uruchomieniem iRobota Roomba.

» Zachowaj niniejszg instrukcje obstugi dla mozliwosci odnoszenia sie do niej, kiedy
wystapi taka potrzeba w przysztosci.

* Miej na uwadze wszystkie ostrzezenia oznaczone na robocie oraz te zawarte
w instrukcji obstugi.

» Uzywajac robota postepuj wedtug instrukcji.

AKUMU LATOR iROBOTA ROOMBA | tADOWANIE
taduj uzywajgc wytgcznie standardowego napiecia ~230-240V. Produkt nie moze by¢
uzywany z zadnym innym przetwornikiem pradu. Uzycie iRobota Roomba z kazdym
innym zrédtem zasilania spowoduje natychmiastowg utrate gwarancji.

» Aby fadowac¢ urzadzenie uzywaj wytgcznie tadowarki dotgczonej przez producenta.

* Nie uzywaj tadowarki, jezeli jest uszkodzony kabel albo wtyczka.

* taduj akumulator wewnatrz budynku.

* Aby zabezpieczy¢ sie przed wystepujacymi czasami w sieciach elektrycznych nagtymi
skokami napig¢, zasilacz robota moze by¢ zabezpieczony listwg antyprzepieciowa.

* Nie dotykaj fadowarki mokrymi rekoma.

« Zawsze odtgcz robota od zasilania przed czyszczeniem jego elementow.
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Deklaracja zgodnosci
z normami Unii Europejskigj

iRobot

EC Declaration of Conformity

The undersigned representing the manufacturer:
iRobot Inc.
8 Crosby Drive
Bedford, MA 01730

Herewith declare that the Products Robot Vacuum Cleaner with Battery Charger and Virtual Wall
Product identification Roomba 600 Series: Models 620, 630, 650, and 660

SKU 620xx, 630xx, 650xx, and 660xx
Battery Charger: Models 17063

are in conformity with the provisions of the following EC directives when installed in accordance with the installation instructions
d in the product docu i

2006/95/EC Low Voltage Directive as amended by 93/68/EC
2004/108/EC EMC Directive as amended by 93/68/EC and 2004/108/EC

And that the standards referenced below have been applied:

EN 60335-1:2002 +A1:2004 +A11:2004 +A12:2006 + A2:2006 +A13:2008

Household and similar electrical appliances-Safety- Part 1 General Requirements

EN 60335-2-2:2003 +A1:2004 +A2:2006

Household and similar electrical appliances-Safety- Part 2 General Requirements for vacuum cleaners and water suction cleaning
appliances

EN 62233:2008

Safety due to Electromagnetic Field

EN 60335-2-29:2004

Household and similar electrical appliances-Safety- Part 2-29 Particular Requirements for battery chargers
EN 55014-1:2006 +A1:2009

Electromagnetic Compatibility requirements Part 1 — Emissions

EN 55014-2:1997 +A1:2001 +A2:2008

Electromagnetic Compatibility requirements Part 2 - Immunity

EN 61000-3-2:2006 +A1:2009 +A2:2009

Harmonic current emissions

EN 61000-3-3:2008

Limits for Voltage Fluctuation and Flicker

Year of CE Marking 2!.'")9C

Jacinto Patrick Carrera — Principal Compliance Engineer Date: May 12, 2011

iRobot Corporation
8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730-1402 ¢ 781.430.3000 * Fax 781.430.3001 * www.irobot.com



Autoryzowany importer i dystrybutor
urzadzen iRobot w Polsce

DL

pomyst na lepsze zycie

DLF Sp. zo0.0.

ul. Inzynierska 87
81-529 Gdynia, Polska
tel.: +48 58 781 43 63
fax: +48 58 781 43 65
e-mail: sekretariat@dIf.pl
www.dIf.pl

W przypadku pytan
zapraszamy do kontaktu

z Biurem Obstugi Klienta
Infolinia: 801 88 99 99*

z tel. kom: +48 58 781 66 62
e-mail: kontakt@irobot.pl
www.irobot.pl

*koszt potaczenia jak za 1 impuls wg taryfy operatora



